
2025年中华医学科技奖候选项目/候选人

公示内容

推荐奖种 医学科学技术奖（非基础医学类）

项目名称 甲状腺和甲状旁腺精准微创机器人外科关键技术体系的创建和推广

推荐单位

/科学家
山东省医学会

项目简介

    甲状腺癌是目前发病率增长最快、最常见的内分泌系统恶性肿瘤。针对传统开放手术中喉神

经和甲状旁腺保护技术瓶颈与术后颈部显性瘢痕,显着降低患者长期生活质量两大核心临床问题,

以微创化、精准精细化、美容化为导向的技术革新,成为现代甲状腺外科发展的战略性方向。项

目组在国内首先利用机器人手术平台，围绕手术入路、适应证、操作规范，重要器官功能保护以

及并发症防治等关键问题，历经 10 年持续攻关，系统构建了精准微创的甲状腺和甲状旁腺机器

人外科治疗体系，实现手术与最新人工智能技术的对接，将传统手工劳动的技术现代化，极大地

改变了甲状腺外科的面貌，取得了如下重大突破：

1、创建多种机器人微创甲状腺和甲状旁腺手术颈外入路，拓展手术适应证、建立操作规范。创

建了经双侧腋窝乳晕入路、腋窝入路和口腔前庭入路3种机器人甲状腺手术颈外入路方式；国内

首先应用于巨大甲状腺肿块、甲状旁腺功能亢进、男性和肥胖患者等腔镜手术禁忌的特殊人群，

作为优选手术方式应用于儿童及青少年甲状腺癌患者。国内首先创立机器人颈侧区淋巴结清扫技

术，在手术安全性和肿瘤根治性与开放手术一致的前提下，获取更好的功能保护和美容效果。

2、国际首创机器人微创甲状腺手术中喉神经和甲状旁腺功能保护体系：将神经监测技术融合到

机器人平台，纳米炭负显影甲状旁腺识别技术和术中精细化被膜解剖技术，显著提高术中喉神经

和甲状旁腺功能保护水平，为实施与推广应用机器人甲状腺和甲状旁腺手术提供安全保障。

3、建立机器人甲状腺和甲状旁腺手术围手术期并发症防治体系。率先通过4000余例手术，明确

了围手术期并发症，如乳糜漏、术后出血等发生率和具体诱因，牵头多学科协作制定并发症处理

原则和预防措施，为提高机器人甲状腺和甲状旁腺手术质量、减少并发症发生及加快术后康复提

供理论支撑和指导。

项目组在国内首先开展机器人甲状腺和甲状旁腺手术，完成 4000 余例，例数全国第一，总体

技术指标达到国际同类技术先进水平。发表SCI和中文论著 175篇，代表论文发表在美国甲状腺

学会期刊Thyroid上。出版专著8部，牵头制定 2部国际专家共识，10部国家级专家共识。作

为国内首家机器人甲状腺外科手术培训基地，连续 7年举办国内机器人甲状腺手术研讨会及学习

班，培训相关专业人员 2000余名。研究成果在全国30余家知名医院推广应用，取得显著社会效

益。项目使患者在获得肿瘤根治的同时，更好地进行重要器官功能保护、提高患者生活质量，对

引领和促进甲状腺和甲状旁腺精准微创机器人外科的发展进步具有重要的理论意义和开拓性的应

用价值。
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完成人情况表

姓名 排名 完成单位 工作单位 职称 行政职务

贺青卿 1
中国人民解放军联勤保障部

队第九六〇医院

中国人民解放军联勤保

障部队第九六〇医院

主任医师,主任医

师
科室主任

对本项目的

贡献

项目总负责人、设计人、执行人，负责并完成研究课题总体的设计、研究方案的制定和具体执行。主要指导

并参与机器 人甲状腺和甲状旁腺手术关键技术体系的建立，包括颈外手术入路的建立、适应证的探索，术

中功能保护体系的建立和 改进，颈侧区淋巴结清扫方法的建立、手术并发症的防治体系的建立等具体研究

内容，执笔制定 9 部专业内专家共识， 完成所有研究论文的审核，对全部创新点均做出了重要的贡献。

姓名 排名 完成单位 工作单位 职称 行政职务

朱见 2
中国人民解放军联勤保障部

队第九六〇医院

中国人民解放军联勤保

障部队第九六〇医院

副主任医师,副主

任医师
无

对本项目的

贡献

项目执行人，负责并完成了机器人甲状腺和甲状旁腺手术双侧腋窝乳晕入路（BABA）、腋窝入路（TAA）

的探索研究，手 术适应证的探索，参与完成了颈侧区淋巴结清扫可行性及安全性的研究，参与建立手术并

发症防治的关键技术体系，对创新点 1、2、3 有重要的贡献。

姓名 排名 完成单位 工作单位 职称 行政职务

李小磊 3
中国人民解放军联勤保障部

队第九六〇医院

中国人民解放军联勤保

障部队第九六〇医院

副主任医师,副主

任医师
无

对本项目的

贡献

项目执行人，负责并完成部分研究课题的设计、研究方案的制定和具体执行。负责并完成了机器人甲状腺和

甲状旁腺手 术经口腔前庭入路的探索研究，手术适应证的探索和术中功能保护的体系的建立等，对创新点 

1、2 有重要贡献。

姓名 排名 完成单位 工作单位 职称 行政职务

周鹏 4
中国人民解放军联勤保障部

队第九六〇医院

中国人民解放军联勤保

障部队第九六〇医院

副主任医师,副主

任医师
无

对本项目的

贡献

项目执行人，参与并完成了机器人甲状腺和甲状旁腺手术入路的研究，揭示了机器人手术甲状旁腺保护的关

键技术，探 索甲状腺癌颈部淋巴结转移规律，参与机器人颈侧区清扫方法的建立，对创新点 1、2 有重要

贡献

姓名 排名 完成单位 工作单位 职称 行政职务

王丹 5
中国人民解放军联勤保障部

队第九六〇医院

中国人民解放军联勤保

障部队第九六〇医院

主治医师,主治医

师
无

对本项目的

贡献

项目执行人，参与并完成了机器人甲状腺和甲状旁腺手术术中神经电生理监测体系的建立，显著降低术中喉

返神经损伤 发生率，达到国际先进水平。参与研究手术入路及手术并发症的防治，对创新点 2、3 有重要

贡献。

姓名 排名 完成单位 工作单位 职称 行政职务

王刚 6
中国人民解放军联勤保障部

队第九六〇医院

中国人民解放军联勤保

障部队第九六〇医院

主治医师,主治医

师
无

对本项目的

贡献

项目执行人，参与并完成机器人甲状腺和甲状旁腺手术中喉返神经、甲状旁腺功能保护的研究和围手术期并

发症防治体 系的建立，对创新点 2、3 有重要贡献。

姓名 排名 完成单位 工作单位 职称 行政职务



王猛 7
中国人民解放军联勤保障部

队第九六〇医院

中国人民解放军联勤保

障部队第九六〇医院

主治医师,主治医

师
无

对本项目的

贡献

项目执行人，参与并完成了肥胖及男性机器人甲状腺和甲状旁腺手术操作的可行性及安全性研究，参与研究

了术中喉返 神经及甲状旁腺的功能保护研究，对创新点 1、2 有重要贡献。

姓名 排名 完成单位 工作单位 职称 行政职务

马韵涵 8
中国人民解放军联勤保障部

队第九六〇医院

中国人民解放军联勤保

障部队第九六〇医院

副主任医师,副主

任医师
无

对本项目的

贡献

项目执行人，负责并完成了机器人甲状腺和甲状旁腺手术入路的研究，创新探索了儿童及青少年甲状腺癌患

者行机器人 甲状腺手术的安全性和有效性，参与建立手术并发症防治的关键技术体系，对创新点 1、2、3 

有重要贡献。

姓名 排名 完成单位 工作单位 职称 行政职务

徐婧 9
中国人民解放军联勤保障部

队第九六〇医院

中国人民解放军联勤保

障部队第九六〇医院
医师,医师 无

对本项目的

贡献
项目参与人，负责项目资料的搜集，辅助部分项目撰写，整理项目书证明材料。

姓名 排名 完成单位 工作单位 职称 行政职务

邵长秀 10
中国人民解放军联勤保障部

队第九六〇医院

中国人民解放军联勤保

障部队第九六〇医院
医师,医师 无

对本项目的

贡献
项目参与人，负责项目资料的搜集，辅助部分项目的撰写，整理项目书证明材料。

完成单位情况表

单位名称 中国人民解放军联勤保障部队第九六〇医院 排名 1

对本项目的

贡献

本项目由中国人民解放军联勤保障部队第九六〇医院完成项目立项、研究方案的制定和执行的全过程工作，

在国内率先开展机器人甲状腺和甲状旁腺手术，创建多种机器人手术颈外入路方式，打破腔镜甲状腺手术禁

区，拓展机器人甲状腺和甲状旁腺手术的适应证；首创机器人甲状腺和甲状旁腺术中喉神经和甲状旁腺功能

保护体系；建立机器人甲状腺和甲状旁腺手术围手术期并发症的防治体系等机器人甲状腺和甲状旁腺外科关

键技术体系。 

   项目研究成果在全国 30 余家知名三甲医院推广应用，取得显著社会效益。项目实施总体达到了甲状腺和

甲状旁腺手术微创美容、功能保护和精准精细的目标，对推动国产手术机器人研发，促进机器人甲状腺和甲

状旁腺外科的发展进步具有重要的开拓性的理论意义和应用价值。


