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公示内容

推荐奖种 医学科学技术奖（非基础医学类）

项目名称 基于手术机器人技术的妇科微创治疗体系构建及临床应用

推荐单位

/科学家
中国人民解放军总医院

项目简介

     随着微创外科技术的迭代发展，外科机器人系统正引领第三次手术革命浪潮。本项目针对

传统腹腔镜技术存在的器械自由度受限、术野立体感缺失、远程协作困难等关键性技术瓶颈，以

国家科技支撑计划专项课题《多孔腔镜手术机器人临床评估与应用研究》为依托，系统构建了以

机器人手术平台为核心的妇科微创诊疗体系，同时在术式创新、拓展及远程手术方面做出了开创

性工作，并助力实现我国自主产权手术机器人系统的临床转化应用。

一、项目背景：

      在国家大力推动高端医疗装备自主创新的战略背景下，本项目团队敏锐把握外科机器人

技术革命机遇，实现政策导向向临床实效的转化。针对我国医疗资源分布不均、高端术式推广困

难等现实问题，构建“技术攻关-术式创新-多学科协作体系构建-分级诊疗推广”的妇科微创诊疗

体系。

二、项目创新点：

    （1）妇科机器人微创诊疗体系构建：自2009年率先开展国内首例达芬奇机器人妇科手术

以来，项目团队通过完成包括妇科恶性肿瘤、盆底重建、妇科良性疾病等手术累积，形成了妇科

机器人评估、手术、培训的完整体系，作为国家卫健委认证的达芬奇机器人妇科培训中心，入选

国家卫生健康技术重点推广项目，主持制定《中国肿瘤整合诊治指南-机器人外科》行业标准。

    （2）复杂术式创新和适应症拓展：①适应症突破：将机器人手术拓展至复发性盆腔肿瘤、

晚期卵巢癌减灭术、宫颈癌根治术等疑难领域，实现了多项国内、国际首例报道（World J 

Clin Cases，中国微创外科杂志）。②术式创新：机器人手术多学科诊疗团队实现了以全微创

治疗累及心房静脉内平滑肌瘤为代表的疑难手术诊疗模式（FERTIL STERIL）；③建立良性疾

病中的精准化应用标准：针对肥胖、高龄、大子宫、盆腔深部结节型子宫异位症等复杂良性疾病

进行了优化拓展（JMIG，中华腔镜外科杂志等）。

    （3）单孔机器人技术优化：研究团队在国内最早开展单孔机器人手术，克服传统单孔腹腔

镜的筷子效应，实现了单通道多器械灵活操作，联合精锋医疗完成 SP1000国产单孔机器人系统

迭代研发，在单孔机器人适应征拓展、单孔机器人手术系统改进做出贡献。

    （4）初步建立了机器人为核心的远程诊疗体系：以机器人系统为核心，结合互联网技术，

实现远程会诊、术野重建、远程术中指导、远程手术为主要特色的远程医疗协作平台。已突破性

实现实现北京-新疆（直线距离4200公里）的远程机器人手术，并在后期完成了15家医院的推

广。利于优质资源下沉，弥补地区差异。

三、项目成果：

     截至 2023年1月，累计完成妇科机器人手术2017例，其中机器人多学科联合手术 39例，

培养研究生 56人。学术创新方面，发表专业论文48篇，出版系列专著及电子出版物 9部并多次

获奖，参与修订多项专家共识。在技术推广方面，建立国家级妇科机器人培训中心，开展小班化

教学、手术直播示教，牵头举办“妇科肿瘤峰会”等高端学术会议。本项目通过十余年持续攻关，

成果切实推动了我国妇科微创诊疗水平的整体提升及学科专业发展，具有显著的社会效益和临床

价值。
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1 中国发明专利 中国 CN117281583B 2024-06-04
一种有吸引器功能的

双叶钳子

王铭洋，李明霞，

李芳菲，叶明侠，

翟青枝，赵路阳，

王楠，孟元光

完成人情况表

姓名 排名 完成单位 工作单位 职称 行政职务

孟元光 1 解放军总医院第七医学中心
解放军总医院第七医学

中心
主任医师,教授

妇产医学部主

任

对本项目的

贡献

作为项目发起人自 2009年来起参与国内第一台妇科手术机器人的开展与实施，同年作为国内首批医生至香

港等地进行机器人手术技术学习，多年来致力于将机器人妇科手术技术研发与推广，并采用远程医疗平台进

行技术扩展。作为项目第一完成人多年来把握项目总体方向，培养了一批团队骨干力量，团队业务能力获得

国内外同行及患者的高度认可。对本项目的各项成果均有主要贡献。

姓名 排名 完成单位 工作单位 职称 行政职务

李立安 2 解放军总医院第七医学中心
解放军总医院第七医学

中心
主任医师,副教授

派驻一中心妇

产科副主任

对本项目的

贡献

是本项目的主要技术骨干及最早期成员，熟练掌握各项妇科微创核心技术，很好的完成了技术帮带工作，使

技术下沉，多地推广。作为重要参与者推动如达芬奇手术机器人中国妇科临床手术教学示范中心等培训基地

的建立，多次举办学科相关会议，进行手术演示及发言，对不同层次医生进行专项培训。是多篇合著论文的

主要作者及通讯作者，参与相关论著的编撰。是本项目第二完成人。

姓名 排名 完成单位 工作单位 职称 行政职务

叶明侠 3 解放军总医院第七医学中心
解放军总医院第七医学

中心

副主任医师,副教

授
无

对本项目的

贡献

是本项目的主要技术骨干及早期成员，自 2007年来协助第一完成人从事临床一线工作，负责机器人手术术

前评估患者，决策治疗方式，熟练掌握各类妇科微创手术技术。作为主要参与人开展会议、学习班、手术演

示等工作。是代表性论文 1.1、1.3、1.5、1.6、1.7、1.9，专利 2.1的主要作者。

姓名 排名 完成单位 工作单位 职称 行政职务

杨雯 4 解放军总医院第七医学中心
解放军总医院第七医学

中心

副主任医师,副教

授
妇科副主任



对本项目的

贡献

是本项目的主要技术骨干及最早期成员，自加入项目团队以来一直致力于临床工作。作为术者及助手完成机

器人妇科肿瘤微创手术千余例，积极参与线上、线下授课，推广妇科肿瘤的微创治疗理念、新进展，参与相

关论著的编撰、音像制品的录制及后期制作。是代表性论文 1.6、1.8的主要作者。

姓名 排名 完成单位 工作单位 职称 行政职务

顾成磊 5 解放军总医院第七医学中心
解放军总医院第七医学

中心

副主任医师,副教

授
妇科副主任

对本项目的

贡献

是本项目的技术骨干及早期成员，主刀及参与多例腹腔镜、机器人、阴式等手术，积极参与线上及远程授课，

推广妇科肿瘤的微创治疗。参与相关论著的编撰、音像制品的录制及后期制作。是代表性论著

1.3、1.5、1.6、1.8的主要作者

姓名 排名 完成单位 工作单位 职称 行政职务

闫志风 6 解放军总医院第七医学中心
解放军总医院第七医学

中心
副主任医师 无

对本项目的

贡献

是本项目的技术骨干及早期成员，主刀及参与多例腹腔镜、机器人、阴式等手术，积极参与线上及远程授课，

推广妇科肿瘤的微创治疗。是代表性论文 1.4的主要作者，参与相关论著的编撰、音像制品的录制及后期制

作。

姓名 排名 完成单位 工作单位 职称 行政职务

李震 7 解放军总医院第七医学中心 北京大学第一医院 主治医师 无

对本项目的

贡献

是本项目的主要成员，自加入项目团队以来一直致力于临床工作，作为达芬奇手术助手参与完成机器人手术

百余台，积极参与线上、线下授课，推广妇科肿瘤的微创治疗理念、新进展。是多篇合著论文的作者，参与

相关论著的编撰、音像制品的录制及后期制作，毕业后就职于北京大学第一医院，从事妇科主治医师工作。

是代表性论文 1.1,、1.5、1.7、1.8、1.9、1.10的主要完成人

姓名 排名 完成单位 工作单位 职称 行政职务

赵路阳 8 解放军总医院第七医学中心
解放军总医院第七医学

中心
副主任医师 无

对本项目的

贡献

是本项目的主要成员，主要负责临床患者管理，病例入组、手术的配合工作。协助完成会议、培训课程举办

及手术直播的相关工作，是代表性文章 1.3及专利 2.1的合著作者，是多部音像视频的助手。

姓名 排名 完成单位 工作单位 职称 行政职务

王楠 9 解放军总医院第七医学中心
解放军总医院第七医学

中心
主治医师 无

对本项目的

贡献

是本项目的主要成员，主要负责临床患者管理，病例入组、手术的配合工作。协助完成会议、培训课程举办

及手术直播的相关工作，是代表性论文 1.7的作者。

姓名 排名 完成单位 工作单位 职称 行政职务

王铭洋 10 解放军总医院第七医学中心
解放军总医院第七医学

中心
医师 无

对本项目的

贡献

是本项目的主要成员，主要负责临床患者管理，病例入组、手术的配合工作。协助完成会议、培训课程举办

及手术直播的相关工作，是代表性论文 1.9及专利 2.1的完成人。

完成单位情况表

单位名称 解放军总医院第七医学中心 排名 1

对本项目的

贡献

解放军总医院第七医学中心妇产医学部于 2020年 6月 30日正式挂牌，集原一中心、三中心、五中心、六中

心、八中心妇产科为一体。妇科在应用机器人、腹腔镜、经阴道微创手术治疗妇科良恶性肿瘤、妇科恶性肿



瘤个体化治疗、妇科恶性肿瘤并发症防治、子宫内膜异位症临床和基础研究、盆底功能障碍性疾病等方面均

处于国内领先地位。

解放军总医院第七医学中心妇产医学部软硬件技术雄厚，设备先进，人才梯度合理， 是团队开展及实施项

目的主体。中心拥有专科独立达芬奇手术机器人、荧光腹腔镜等多种昂贵外科手术设备，其一中心是国内最

早开展达芬奇手术的单位，并在各亚专科均占有领先地位。后期因保障战备需求，率先在国内开展了远程医

疗并普及多家地方医院，为整体项目的实施搭建了坚实的平台及有力的技术保障。


